Robotik Cihaz Nasil Calisir?

Travmatik beyin ve omurilik yaralanmalari, Ozel aski sistemi sayesinde hastanin bacaklari-
nérolojik (Inme, MS, Serebral Palsi, Parkinson) veya na robotik kisimlar gecirilerek hasta uygun
ortopedik (kirik, protez operasyonlari) nedenler- pozisyona alinir.

den kaynaklanan ylrime yeteneginin kaybi _ o _
Cihazin ve hastanin yirimeye hangi oranda

katilacagi, eklemlerin hangi acilarda pozisyon-
lanacagi ayarlanir ve yirime baslatilir.

durumlarinda yUrime yeteneginin tekrar kazanimi
ve gelistirilmesi icin kullanilan yurtyUs rehabilitas-
yon sistemidir. Hastanin istenilen kuvvette, isteni-
len dlclide, istenildigi kadar destek vererek yiiri- Vicut agirhg, yarayus hizi, stresi ve sekli bilgi-

meyi yeniden dgrenmesini saglar. sayar programiyla kontrol edilir.

YurayUs platformunun karsisindaki ekranda

Yiiriime yetenegi etkilenmis kisilere hastanin kendi hareket ve pozisyonlarini
uygulanan tekrarlayan yiiriime hareketi, izlemesi hastanin hem goérsel hafizasini gelistir-
beyinde yeni bir uyarum yolu a¢arak mekte hem de motivasyonunu artirmaktadir.
yiiriime islevinin tekrar Bu sayede, kalca-bacak kaslarinda uyarici etki-
ogrenilmesine yardimct olur. ler saglanmakta, olusturulan hareketin kas ve

sinir agi iletimi ile beyindeki plastisiteyi (yeni-
den 6grenme) arttirmasi hedeflenir.

Tedavinin temel amaci; ylriime yeteneginin
tekrar kazanimi ve gelistirilmesidir. Bu cihaz normal
yUrbyls asamalarini  hastaya uygun sekilde
yaptirarak yUrime hareketini yaptirir. Robotik
yUratUctler sensérler araciligiyla  ytrime
esnasinda aktif hareketi ortaya cikarmayi
ya da glclendirmeyi hedefler.




Robotik rehabilitasyonun
yiirtime fonksiyonuna yaptigi
olumlu etkinin yani sira
spasiteyi azaltma,
metabolizmayi hizlandirma,
dolasim ve solunum sistemini
diizenleme, hareketsizlik
nedeniyle olusan
hastaliklar1 engelleme
etkileri de bulunur.
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